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 :دهيچک

هاي مبتنی بر کنندهکنترلنشده و تغییرات پارامتري هستند که طراحی مدل هایی ناشی از دینامیکقطعیتریاضی به کار رفته داراي عدم هايدر سیستم تعلیق فعال خودرو، مدل

هاي ها براي محاسبه وروديگیري نبوده، ولی اطلاع دقیق از آنهاي نامعلومی هستند که قابل اندازهکند. از طرف دیگر اغتشاشات جاده نیز وروديمدل را با چالش مواجه می

گیري به صورت برخط هاي اندازهقیقی از یک دستگاه تعلیق یک چهارم خودرو بر اساس دادهکنترلی در قوانین مبتنی بر مدل ضروري است. در این رساله ابتدا مدل دینامیکی د

هاي است. عبارت کننده بدست آمدههاي جبرانرسانی یک مدل نامی و اولیه براي سیستم تعلیق با اضافه کردن عبارتروزبهدر هر لحظه تخمین زده شود. مدل تخمینی از 

شوند. سازي محاسبه میهاي سیستم و مبتنی بر یک فرایند بهینهگیري شده از خروجیهاي مدل بوده و بر اساس اطلاعات اندازهقطعیتلازم از عدم کننده حاوي اطلاعاتجبران

در ادامه تحلیل  .کندیم بیترکها با استفاده از یک ایده تطبیقی براي تنظیم وزنرا  هاییجاها و جاباطلاعات شتاب گیري،ي براي کاهش خطاهاي اندازهشنهادیپ نیروش تخم

 انجام شده است که از سیستم فرسونمک زمیمکانمطالعات آزمایشگاهی بر روي مدل یک چهارم خودروي واقعی با گردد. پایداري تصادفی الگوریتم تخمین انجام می

نامعلوم نیز جهت  يبا ورود غیرخطی کالمن لتریف براي نشان دادن عملکرد روش پیشنهادي، یککند. جاد ورودیهاي جاده استفاده میالکتروهیدرولیکی جهت تحریک سیستم و ای

 یبه راحت یابیدست يبراروزرسانی شده، کننده مقید مبتنی بر مدل بهدر ادامه با در نظر گرفتن قیدهاي ورودي و حالت سیستم تعلیق، به طراحی کنترل مقایسه طراحی شده است.

هاي کنترلی استفاده کننده براي محاسبه سیگنالهاي جبرانکننده مقید از عبارتپرداخته شده است. چون کنترل ق،یتعل ستمیس يهاقیدخودرو در چارچوب  یمنیو ا يسوار

به صورت  يسازهیشب جینتاده با استفاده از روش لیاپانوف اثبات شده است. کند، خود را با شرایط واقعی سیستم تطبیق خواهد داد. پایداري مقید سیستم کنترلی طراحی شمی

 .دهدیوفق م یواقع طیخود را با شرا ق،یتعل کینامید قیدق نیتخم قیکه از طر دهدیرا نشان م يشنهادیکننده پعملکرد برتر کنترل متلب/آدامز افزار در حلقه در محیطنرم
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